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A 33 DC
-INSTRUCTIONS TECHNIQUES-
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A. VUETOPOGRAPHIQUE DE L’APPAREIL
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Led presence tension de sacteur
Led bouton d'arret (stop)

Led bouton de marche {start)
Led firi de course 1

Led cellule photoelectrique

Led fin de course 2

Fusible 315A entree 230V
Fusible S00mMA sortie 24Vcc
Fusible 5A lent moteur 2

Fusible 5A lent moteur 1

Fusible HA len! serrure electrique
Caonnecteur du transformateur
Connecteur carté decodage/radio
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RV1
RV3
RV4
RVS
K2
K3
K4
Ko
KE
K7
JP1
JP2
M1
M2

Potentiometre reglage ralenussement
Potentiometra retard fermeture vaniail
Potentiometre temps d'arret cuvert
Potentiometre temps de travalil
Relais serrure electrique

Relais moteur 2

Relais mateur 1

Relais lampe clignotante

Relats sens de marche moteur 1
Relais sens de marche moteur 2
Cavalier selection [ogique
Cavalher autansation inversion
Bornier de puissance 220V
Bornier des signaux 24V
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B. RACCORDEMENT DU BORNIER
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DEL’APPAREIL A 33 DC
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9 U J SEFRURE ELECTRIQUE
18 5W maxi.
7 NOIRE e
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12 | FIN DE COURSE 1 FIN DE COURSE 2 DEBUT DU
MOTEUR 1 MOTEUR 2 RALENTISSEMENT
11 ] T FILBLEU OUVERTURE/FERMETURE
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Sortie 220 V alimentaton du clignotant ET20 - ET22
4 ——0
i A » 1|;|j: Relier a un imerrupteur
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N.B.: S ON N'UTILISE PAS LES CONTACTS NFBET3ET/OUGET 10
FAR CAVALIER. LES BRANCHEMENTS ELECTRIQUES DOIVENT

h.B.. DANS LE CAS D'UTILISATION AVEC UN SEUL MOTEUR, RELIER LE FIL MARRON DU FIN

PERSONKEL SPECIALISE ET CONFORMEMENT AUX NORMES TECHNIQUES ET AUX LOIS EN
DE COURSE SUHA LES BORNES Na. 12 ET No. 13.

VIGUEUR DANS LE PAYS D'UTILISATION DE L'APPAREIL.




. FONCTIONNEMENT DE L’APPAREIL A 33 DC
PROGRAMMATION: U'appareil A33DC est muni de deux cavaliers (JP1 et JP2) qui permettent de selection-

ner respectivement (@ logique de fonctionnement (JP1) et 'autorisation ou linkibition du “coup d'inversion”
(JP2) De plus. 4 temponisaterus permettént dé programmer le 18MpSs de travail (RV5i, le temps d'arrét ouvert
(RV4). le retard de fermeture du vantail (RV3) et le reglage de la vitesse d'approche (RV1).

LOGIQUES DE FONCTIONNEMENT: Avec I'appareil A33DC, on peut selectionner deux i0giques de fonction-
nement SA “semi-automatque’ et A “automatique”.

LOGIQUE SA: “Semi-automatigue”. En transmettant une impulsion de marche au moyen ¢u bouton ou de la
radiocommande, on aura lé fonctionnement suivant la premiere impulsion commandea 'ouvertura, 'a deuxr
éme commande l'arrét et 1a troisiéme |a fermature aprés un préavis de 3 secondes fourni par le chignotant et
par la lampe lemoin

La transmiesion d'une impulsion pendant la phase de fermeture provoque linversion du mouvement.

La transmission d'uné impuision pendant la phase d'arrét ouvert, commande la fermeture apros un preavis de
J secondes.

LOGIQUE A: "Automatique”. En transmetiant une impuiston de marche au moyen du oouton ou de fa radio-
commande. on aurd le fonctionnement suivant: Iimpulsion commande |'ouverture de lautomatisme jusau'a la
in du temps de travail. 1l reste ouvert pencant le temps d'arrét ouvert saisi, puis se referme automatiquement
apres un preavis de 3 secondes.

La transmission d'une impulsion de marche pendant la phase d'ouverture n'est pas prise en comple.

La transmission d'une impuision de marche pendant la phase d'arrét ouverl provoque la remise d 2ero du

temps d'arrét (le complage repart @ zero).
[ a transmission d'une imoulsion de marche pendant la phase de fermeture provogue une nouvelle ouverture,

FONCTIONNEMENT DES DISPOSITIFS: Bouton de marche; En cas de couri-circuit sur cette entrée, lappareil
commande un cycle complet et le blocage suivant. Cette condition de blocage, provoquee par exemple par un
cout-circuit de entrée de marche, es! signalée toutes les 20 secondes par un ciignotement rapide (5 secondes)
du clignotant. Cette fonction est activee avec toutes les logiques de fonctionnement de [appareil.

Bouton d’arrét: Lorsque I'on donne une commande d'arrét, qui fonctionne avec contact N.F. (UNI 8612), on bio-
que le mouvement de I'automatisme a nimporte quelle phase de fonctionnement. La transmission suvante d'u-
ne commande de marche. provogue la fermelure de [automatisme apres un temps de preavis de 3 secondes.

Entree fin de course: Ces entrées, une pour chaque moteur, ant pour fonction d'effectuer la commutation entre
a vitesse de service et la vitesse d'approche douce des vantaux, reglable au moyen du tempornisataur AV L'in-
‘ervention du fin de course commande |'almentation du vantail correspordant pendant 5 secondes a vilesse
-eduite, puis provoaue Farret du vantail. De cefte fagon, meme st on commande 'inversion du mouvement des
vantaux, on evile que le moteur reste alimente longtemps lorsque le vantail est déja complétement ouvert. Pour
cetle raison, || est préferable d'eflectuer un réglage précis aussi bien de lintervention du fin de course quea de la
viteese de ralentissernent, et cela pour permetire aux vantaux de compléter leur course meme a pelite vilesse

Lampe témoin: L'appareil A33DC comprend une sortie a laquelle relier uns lampe & 24 V, puissance maxi. SW.
gui a pour fonction de signaler |'etat de lautomatisme: lampe éteinte: automatisme ferme: lampe allumee: auto-
matisme en cours d'ouveriure ou darrét ouvert: lampe clignotante automatisme en cours de fermeture. Letle
mema lampe se met & clignoter 3 secandes avant le début de |a phase ce fermeturs pour avertir du debut im-

minent ¢e la lermeture.
Serrure électique: Le bornier de l'appareil ASCCC comprend une sortie pour la liaison d'une serrure claectiique
eventuelle, ‘ension 12 Vea, puissance maxi. 15W,

Commande moteurs: | appareil A33DC &5t concu pour commander deux moteurs 24 VG avec deux serne ce re-
lais. una pour chague moteur. De cette maniare, lappareii permet aussi de commancer un seul moteur a la fors.
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D. CHOIX DES TEMPS DE TRAVAIL

ATTENTION: A chaque fois que 'on modifle la programmation des deux cavaliers, i faut
couper l'alimentation electrique. (Annulation du programme precedemment saisi). En
revanche, le reglage des potentiometres peut s'effectuer pendant le fonctionnement
normal de I'appareil: le microprocesseur effectue en continu Ia telesurveillance de Ia
position des potentiometres.

JP7 ]
- JP1 FERME LOGIQUE 5 5 JP1 OUVERT LOGIQUE
——J AUTOMATIGUE = SEMI-AUTOMATIQUE

JEPZ .

_‘I JP2 FERME AUTORISATION [ :1 JP2 QUVERT INHIBITION
DU COUP DINVERSION DU COUP DINVERSION

R¥V3
" POTEATIOMETRE DE REGLAGE POTENTIOMETRE DE REGLAGE
™\ DE LA VITESSE DE RALENTISSEMENT ; TEMPS DE RETARD
| % '? V. = 15% V. maxi. % FERMETURE VANTAIL
- |2 1w

-V maxi.=V. de TRAVAIL 02205

RvV4 RYS
e SOTENTIOMETRE DE REGLAGE s POTENTIOMETRE DE REGLAGE
& @P OU TEMPS D'ARRET OUVERT % DU TEMPS DE TRAVAIL
¥ 1r4 {21805 ¢ 12180 §

RV1 Regle la vitesse d'approche, en ouverture et fermeture (duree S secondes apres linter-
vention du fin de course). On peut reduire 1a vitesse de mouvement des vantaux jusqu'a
la vitesse minimale én tournant vers 'a gauche le potentiometre.

RV3 Regle le temps de retard de fermeture du vantail plage de reglage: O a 20 secondes.

AV4 Regie le temps d'arrét ouvert avant la fermeture automatique. Plage de reglage: 1 a 180
seccndes,

RV5 Regle le temps de travaill des vantaux Plage de reglage: 1 a 180 secondes.

| est conselile de regler le patentiometre RVS5 (reglage du temps de travail), de fagon a obte-
nir un temps 5 a 6 secondes plus long que le lemps strictement necessaire a 'achevemenl

du mouvement des vantaux.
L'intervention des fins de course, commandee par le tube situe sur le moteur, provogue la

commande du moteur a la vitesse d'approche pendant 5 secondes. L'alimentation du moteur
correspondant est ensuite coupee.
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E. RACCORDEMENT DES CELLULES PHOTOELECTRIQUES TYPEER2 -ER4

- Cellules photoélectriques de sécurité: Les cellules photoélectriques sont toujours alimen-
tees a 24 Vec: le contact du relais est normalement fermeé (UNI 8612).

- Fonctionnement: en phase de fermeture, e signal envoye par la cellule photoelectrique com-
mande l'inversion du mouvement, En cas d'ouverture. Ia signal envoyé par |a celiule photoelec-
trique n'est pas pris en compte. En phase d'arrét ouvert, le signal envaye par la cellule phato-
élactrique commande la remise & zéro du temps d'arrét ouvert (le comptage repart  zero).
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